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Atuador Magnético

K32ACT

REV 02

O K35ACT é um dispositivo eletromagnético indicado
para movimentacdo angular. O angulo de seu eixo é
controlado por um sinal PWM.

Especificacbes

K35ACT-12
TENSE0 A€ OPEIAGAD. ... vevereeeteie ettt et e 12Vce

Corrente em operagéo normal. 3A@ 12Vce
Corrente maxima aplenacarga... JA@12Vce
K35ACT-24

TENSE0 A€ OPEIAGAD. ... veueerrereeeie ettt ettt e 24Vcc
Corrente em operagéo normal. 1,5A@ 24Vce
Corrente MAxima aplenaCarga...........coeoeevuereresieenenee e 4A@24Vce
Fisica

DIMENSBES......cviviiiiiiiiii e s Ver desenho
PES0. ..o 3,75Kg
Confiabilidade

VIBFAGAO. ...t Até 20G, 50-500 Hz
TESIES....viiiiiiccie s 100% Testado
Ambiente de trabalho

Temperatura AMDBIENEE. .......cccoovvereier e -54°C a95°C
Umidade relativa............ccoeeiviiiiiiiiii e até 95%
Performance

TOMQUE. ...ttt e e e e e 2.7Nm

Mé&ximo deslocamento angular. 25+-1grau

Aplicacdes

Controle de rotagdo para motores estacionarios;
Automagcao de movimentos repetitivos;
Abertura e fechamento de valvulas;

Controle de processos.

Caracteristicas

Atuador rotativo robusto e resistente a intempéries

Compatibilidade mecanica e elétrica com outros modelos de atuadores do
mercado;

Instalagéo simples e rapida;

Acionamento elétrico em 12/24V com sinal PWM.

indice de Protecdo

IP 65 - Protecéo contra poeira e jatos fortes de agua.
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Dimensdes (mm)
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Esquema de ligacéo:
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Corrente maxima de 8A, fio recomendado de no minimo 2,5 mm.
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Corrente maxima de 4A, fio recomendado de no minimo 1,5 mm.
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Introducéo

O K35 ACT é uma saida do tipo rotativa. Este dispositivo eletromecénico € comumente usado para controlar o
fornecimento de combustivel de motores, regulando assim sua velocidade. Uma mola interna fornece operacao
segura, forcando o atuador para a posicao de desligado quando o mesmo esta desenergizado. O dispositivo
combina operagao rapida, uso bivolt, angulos de rotagdo amplos e confiabilidade comprovada.

Avelocidade de operacgéo € mutio boa, dando mais estabilidade e resposta rapida a transientes.

Aplicag@es incluem a maioria das bombas de combustivel, com ou sem governadores mecanicos, bombas do
tipo distribuidor, e motores carburados de tamanho médio. Os 25 graus de rotacao, expandem a aplicacéo para
uma vasta variedade de motores.

Instalacdo

O atuador deve ser rigidamente montado o mais proximo possivel da alavanca de controle de combustivel do
motor. Amontagem preferencial deve ser feita de modo que o conector elétrico fique virado para cima. Aplicacées
com o atuador de cabeca para baixo, de costas ou de lado devem ser evitadas.

Aligacao de qualquer atuador ao conjunto € muito importante. Hastes e rolamentos de alta qualidade devem ser
usados, pois qualquer atrito entre os mesmos pode causar instabilidade e necessitar manuten¢éo constante.

A haste e os rolamentos devem ser resistentes e ao mesmo tempo leves para uma resposta mais rapida do
sistema. Aconfiguragado para aligacao de sistemas de controle de motor diesel é ilustrada a seguir. Aalavanca do
atuador deve estar praticamente paralela a alavanca da bomba de combustivel do motor quando estiver na
posi¢céo central, para um controle mais linear.
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Para outros sistemas nao lineares, é importante obter uma relacdo nao linear entre o curso do atuador e o
fornecimento de combustivel. Sistemas ndo lineares como a bomba PT da cummins, necessitam de uma
configuragao similar a da figura a seguir. Nessa configuracado as hastes devem estar paralelas na posi¢ao de
carga maximado atuador.

O atuador deve ser ajustado paraoperar com pelo menos metade do seu respectivo curso. Aligacdo deve
ser feitade modo que as posi¢cdes de fornecimento de combustivel maximo e minimo da alavanca sejam
usadas, ao invés dos préprios batentes do atuador.
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Adverténcia

Os cabos do atuador com comprimento maior do que 3 metros, podem introduzir perdade
corrente no sistema, que restringem a completa rotacdo do atuador, nesse caso é
necessario o uso de um fio de bitola maior.

Para aplicacdes onde interferéncias eletro-magnéticas preocupam, o uso de cabo
blindado para o atuador € recomendado, nao sendo possivel o uso desse tipo de cabo,
apenas um cabo cruzado jairareduzir substancialmente as interferéncias.
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